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前　 　 言

本标准按照 ＧＢ / Ｔ １. １—２００９ 给出的规则起草ꎮ

本标准由国家邮政局提出ꎮ

本标准由全国邮政业标准化技术委员会(ＳＡＣ / ＴＣ ４６２)归口ꎮ

本标准起草单位:邮政科学研究规划院ꎮ

本标准主要起草人: 刘海芳ꎬ郑虹ꎬ宋远越ꎬ刘奇峰ꎮ
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邮政业车辆定位系统技术要求

１　 范围

本标准规定了邮政业车辆定位系统结构与组成、车载终端功能要求、监控平台功能要求、车载终端性

能要求、监控平台性能要求和系统接口等内容ꎮ
本标准适用于总质量为 １２ｔ 以下ꎬ邮政和快递生产运输车辆(含机动车辆和非机动车辆ꎬ以下简称车

辆)定位系统的研发、使用和管理ꎮ

２　 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的ꎮ 凡是注日期的引用文件ꎬ仅注日期的版本适用于本文

件ꎮ 凡是不注日期的引用文件ꎬ其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件ꎮ
ＧＢ ２０２６３—２００６　 　 导航电子地图安全处理技术基本要求

ＧＢ / Ｔ ２２６０—２００７ 中华人民共和国行政区划代码

ＪＴ / Ｔ ７６６—２００９ 北斗卫星导航系统船舶监测终端技术要求

ＪＴ / Ｔ ７９４—２０１３ 道路运输车辆卫星定位系统车载终端技术要求

ＹＤ / Ｔ １０５０ ８００ＭＨｚ　 ＣＤＭＡ 数字蜂窝移动通信网设备总测试规范:移动台部分

ＹＤ / Ｔ １２１４ ９００ / １８００ＭＨｚ　 ＴＤＭＡ 数字蜂窝移动通信网通用分组无线业务(ＧＰＲＳ)设备技

术要求:移动台

ＹＤ / Ｔ １３６７ ２ＧＨｚ　 ＴＤ￣ＳＣＤＭＡ 数字蜂窝移动通信网　 终端设备技术要求

ＹＤ / Ｔ １５４７ ２ＧＨｚ　 ＷＣＤＭＡ 数字蜂窝移动通信网　 终端设备技术要求(第三阶段)
ＹＤ / Ｔ １５５８ ８００ＭＨｚ / ２ＧＨｚ　 ｃｄｍａ２０００ 数字蜂窝移动通信网设备技术要求　 移动台(含机

卡一体)
ＹＤ / Ｔ ２５７５—２０１３ ＴＤ￣ＬＴＥ 数字蜂窝移动通信网　 终端设备技术要求(第一阶段)
ＹＺ / Ｔ ０１３５—２０１４ 快递业温室气体排放测量方法

３　 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件ꎮ
３. １

车载终端　 ｖｅｈｉｃｌｅ ｔｅｒｍｉｎａｌ
安装在邮政和快递生产运输车辆上ꎬ具有卫星定位、可与监控平台完成信息交互等功能的装置ꎮ

３. ２
监控平台　 ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ ａｎｄ ｍａｎａｇｅｍｅｎｔ ｐｌａｔｆｏｒｍ
邮政企业、快递企业自建或委托建设的ꎬ对一定范围内的车辆进行信息设置、实时监控、查询统计、安

全运营管理的系统平台ꎮ
３. ３

固件　 ｆｉｒｍｗａｒｅ
运行在车载终端微处理器中的嵌入式软件ꎮ
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[ＪＴ / Ｔ ７９４—２０１３ꎬ定义 ３. １. １]
３. ４

休眠　 ｓｌｅｅｐ
车辆熄火后ꎬ车载终端继续保持与监控平台联系的一种特殊状态ꎮ
[ＪＴ / Ｔ ７９４—２０１３ꎬ定义 ３. １. ７]

４　 缩略语

下列缩略语适用于本文件ꎬ见表 １ꎮ

表 １　 缩　 略　 语

序号 缩　 略　 语 中 文 名 称 英 文 名 称

１ ＣＡＮ 控制器局域网 Ｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒ Ａｒｅａ Ｎｅｔｗｏｒｋ

２ ＭＴＢＦ 平均故障间隔时间 Ｍｅａｎ Ｔｉｍｅ Ｂｅｔｗｅｅｎ Ｆａｉｌｕｒｅｓ

３ ＴＣＰ 传输控制协议 Ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ Ｃｏｎｔｒｏｌ Ｐｒｏｔｏｃｏｌ

４ ＵＤＰ 用户数据报协议 Ｕｓｅｒ Ｄａｔａｇｒａｍ Ｐｒｏｔｏｃｏｌ

５　 系统结构与组成

５. １　 系统结构

邮政业车辆定位系统主要由车载终端、监控平台两部分组成ꎮ 车载终端和监控平台之间可实现内部

通信ꎬ监控平台可与生产企业等第三方系统实现外部通信ꎮ 系统结构示意图如图 １ 所示ꎮ

图 １　 系统结构示意图

５. ２　 系统组成

５. ２. １　 车载终端

车载终端由主机和外部设备组成ꎮ 主机应包括微处理器、数据存储器、卫星定位模块、无线通信模块

等ꎻ外部设备应包括卫星定位天线、无线通信天线、应急报警按钮等ꎬ可包括通话装置、读卡器、打印机、显
２
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示器等ꎮ 车载终端向监控平台提供终端状态、车辆位置等信息ꎮ

５. ２. ２　 监控平台

监控平台应由监控显示屏、服务器等组成ꎬ实现对车载终端的管理、车辆的监控、查询统计和电子地

图等功能ꎮ

６　 车载终端功能要求

６. １　 基本功能

６. １. １　 自检

车载终端启动时ꎬ应启动自检功能ꎬ宜通过信号灯、显示屏或者语音提示车载终端当前主要状态ꎬ包
括:卫星定位及通信模块工作状态、主电源状态、卫星定位天线状态、其他外部设备状态等ꎮ 若车载终端

出现故障ꎬ则存储故障信息并上传至监控平台ꎮ

６. １. ２　 定位

车载终端的定位功能应包括以下内容:
———应按监控平台指定的卫星定位模式启动定位功能ꎻ
———应提供和储存当前时间、经度、纬度、速度、高程和方向等定位信息ꎬ同时上传至监控平台ꎻ
———应支持时间、距离间隔或外部事件触发方式上传定位信息ꎬ且时间和距离间隔可由监控中心

设定ꎮ

６. １. ３　 通信

６. １. ３. １　 通信方式

车载终端应至少支持基于通用 ＧＳＭ、ＣＤＭＡ、ＴＤ － ＳＣＤＭＡ、ＷＣＤＭＡ、ＣＤＭＡ２０００、ＴＤ￣ＬＴＥ、ＦＤＤ － ＬＴＥ
等多种无线通信网络以及北斗卫星导航系统传输机制下的通信模式之一ꎮ 网络之间支持多种通信方式

切换ꎬ车载终端应首先选择分组数据传输方式ꎬ当所在地无线网络不支持分组数据传输时ꎬ可切换到短消

息方式传送数据ꎮ
６. １. ３. ２　 通信要求

车载终端通信应满足以下要求:
———车载终端应支持数据批量接收与发送、断点续传功能ꎻ
———当车载终端无法连接无线网络时ꎬ应将数据保存ꎬ直至连接到无线网络时一并发送ꎮ
车载终端通信宜满足以下要求:
———车载终端宜支持与主监控平台和备份监控平台的远程链接ꎬ能在与主监控平台通信中断时自动

切换至备份监控平台ꎻ
———车载终端宜支持在加油站等危险区域内ꎬ自动关闭或手动关闭通信的功能ꎮ

６. １. ４　 行驶记录

车载终端应具有车辆行驶记录功能ꎬ可记录经度、纬度、车速等信息ꎬ并将行驶记录数据上传至监控

平台ꎮ

６. １. ５　 警示

车载终端的警示功能应包括人工报警与自动提醒ꎬ宜通过图像监控车内货物ꎮ
３
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ａ)　 人工报警

当遇到抢劫、交通事故、车辆故障或邮件快件自燃等紧急情况时ꎬ驾驶员可通过触动应急报警按钮向

监控平台上传报警信息ꎬ并宜立即启用图像、视频、音频采集功能ꎮ 人工报警应防止误操作ꎮ
ｂ)　 自动提醒

车载终端根据监控平台设定的条件自动触发提醒ꎬ并上传至监控平台ꎮ
车载终端应具备以下自动提醒功能:
———超区提醒:当车辆驶入禁入区域或驶出禁出区域时自动触发ꎻ
———偏移路线提醒:当车辆驶离设定的路线时自动触发ꎻ
———超速提醒:根据预设的速度阈值或监控平台下发的提醒信息ꎬ提醒驾驶员当前处于超速状态ꎻ
———疲劳驾驶提醒:当车辆连续驾驶时间超过疲劳驾驶时间阈值时自动触发ꎻ疲劳驾驶时间阈值可

由监控平台远程设置ꎻ
———车载终端故障提醒:当车载终端的主机或外部设备工作异常时自动触发ꎻ
———欠压提醒:在蓄电池欠压、内置电池欠压时自动触发ꎮ
车载终端宜具备以下自动提醒功能:
———断电提醒:车载终端的主供电源被切断时自动触发ꎻ
———超时停车提醒:车辆停车时间超过系统预设时间时自动触发ꎻ
———碰撞提醒:车辆受到强力碰撞时自动触发ꎬ触发后车载终端应及时上传车辆定位信息ꎻ
———侧翻提醒:车辆侧翻时自动触发ꎬ触发后车载终端应及时上传车辆定位信息ꎻ
———车辆开关门提醒:车辆开门或关门时自动触发ꎻ
———自燃提醒:车厢内温度异常升高或产生大量烟雾时自动触发ꎮ

６. １. ６　 休眠

当车辆熄火后ꎬ车载终端向监控平台发送车辆熄火信号并自动进入休眠状态ꎮ 车载终端在休眠状态

下应满足以下要求:
———除无线通信模块外ꎬ关闭其他设备ꎮ 在需要上传时自动唤醒卫星定位模块ꎮ
———按监控平台远程设置或初始化时设置的频率要求上传相关数据ꎮ
———在蓄电池欠压报警后ꎬ转由内置备用电池供电ꎮ 在内置备用电池电量用完时自动关机ꎮ
———在休眠期间ꎬ车载终端的平均功率不应超过 ２Ｗꎮ

６. １. ７　 终端管理

车载终端应支持远程或者本地方式(ＳＤ 卡、ＵＳＢ 或其他数据接口等)更新固件、修改和查询固件参数

等功能ꎮ

６. １. ８　 人机交互

车载终端应具有人机交互功能ꎮ 车载终端宜通过语音报读设备、显示设备、信号灯或蜂鸣器等设备

向驾驶员提供信息ꎬ驾驶员能通过按键、触摸屏或遥控器等方式操作车载终端ꎮ

６. ２　 扩展功能

６. ２. １　 基本信息采集

车载终端可支持通过 ＣＡＮ 总线或其他方式采集车辆参数信息ꎬ包括行驶里程、车速等ꎻ宜支持采集

车辆的制动踏板、加速踏板、门、转向灯、喇叭等状态信息ꎬ并上传至监控平台ꎮ

４
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６. ２. ２　 载货状态采集

车载终端宜支持通过车辆载货状态检测装置或人工输入方式ꎬ采集车辆载货状态(满载、半载、空载、
温度、湿度等)ꎬ并上传至监控平台ꎮ

６. ２. ３　 驾驶员信息采集

车载终端宜支持通过 ＩＣ 卡等方式采集驾驶员身份信息ꎬ并上传至监控平台ꎬ实现对驾驶员身份的识

别和监控ꎮ

６. ２. ４　 多媒体信息采集

车载终端宜具有图像信息、音频信息和视频信息采集及存储功能ꎬ支持监控平台以定时、事件触发等

方式实现图像信息、音频信息和视频信息的采集、存储、检索及上传ꎬ支持通过 ＵＳＢ 等接口对图像信息、
音频信息和视频信息的导出ꎮ 图像信息、音频信息、视频信息的具体技术要求应分别满足 ＪＴ / Ｔ ７９４—
２０１３ 中 ５. ４. ７、５. ４. ８ 和 ５. ４. ９ 的要求ꎮ

６. ２. ５　 车辆故障远程诊断

车载终端宜按照监控平台要求ꎬ将当前故障代码上传至监控平台ꎬ并将监控平台下发的故障指示信

息显示在屏幕上ꎮ

６. ２. ６　 信息服务

车载终端宜具有以下信息服务功能:
———支持监控中心直接下发信息和驾驶员主动上报信息ꎻ
———通过显示设备、语音报读设备等向驾驶员提示监控中心下发的调度、警示等信息ꎬ驾驶员可向监

控中心回传应答信息ꎮ

６. ２. ７　 通话

车载终端宜具有通话功能ꎬ包括通话限制、语音存储、电话簿管理、电话回拨、音量调节、来电自动摘

机等ꎮ 通话时应将需要上传的定位等数据保存ꎬ通话结束后上传ꎮ

６. ２. ８　 数据展现

车载终端宜具有数据展现功能ꎬ可通过显示屏等设备展示车辆当前位置、与目的地的距离以及车厢

内温度等内容ꎮ 可支持通过手机或平板电脑等便携设备进行数据展现ꎮ

７　 监控平台功能要求

７. １　 基本功能

７. １. １　 车载终端管理

监控平台应具备车载终端参数配置、车载终端注册和注销、车载终端转车等管理功能ꎮ 其中ꎬ车载终

端参数配置管理应包括 ＩＰ 地址配置、报警参数配置、车载终端固件升级等ꎮ

７. １. ２　 车辆管理

监控平台应具备车辆 ＳＩＭ 卡管理、车辆基础信息管理和驾驶员信息管理等功能ꎮ
５
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７. １. ３　 平台管理

监控平台应具备平台的用户管理、角色管理、权限管理、日志管理和运行监控管理等功能ꎬ其中运行

监控管理应能监控服务器的各种服务状态和资源消耗情况ꎮ

７. １. ４　 行驶记录管理

监控平台应具备远程调用车辆行驶记录相关信息的功能ꎬ并能够对车辆行驶记录信息进行保存、查
询、统计和分析等处理ꎮ

７. １. ５　 历史轨迹回放

监控平台应具备回放过去一段时间内指定车辆历史轨迹的功能ꎮ

７. １. ６　 车辆管控

监控平台应具备车辆监控、车辆跟踪、车辆点名、车辆查找、区域查车和车辆远程控制等功能ꎮ
———车辆监控:实时接收车载终端上传的车辆动态信息ꎬ并在电子地图上显示其位置ꎻ
———车辆跟踪:定时在电子地图上显示单车或多车的实时位置和状态信息ꎻ
———车辆点名:向指定车辆发送点名指令ꎬ车载终端上报车辆位置信息ꎬ监控平台在电子地图上显示

车辆位置ꎻ
———车辆查找:按照车牌号码、ＳＩＭ 卡号码、驾驶员姓名和车队名称等条件查询车辆ꎻ
———定时定位车辆查询:查询指定时间、经过指定区域内的车辆信息ꎻ
———区域查车:在电子地图上查询设定区域的在线车辆ꎻ
———车辆远程控制:将监听、解除监听、无线通信连接、图片抓拍等指令发送到车载终端ꎬ通过车载终

端实现对车辆的远程控制ꎮ

７. １. ７　 准点准班率统计

统计各班次车辆到达目的地的时间ꎬ分析车辆准点准班情况ꎮ

７. １. ８　 行驶时间和里程统计

统计指定车辆在某个时间段的行驶时间和行驶里程ꎮ

７. １. ９　 报警信息统计

监控平台应支持接收由车载终端触发的人工报警和自动提醒等信息ꎬ并具备统计指定车辆在某个时

间段内产生的各种报警信息的功能ꎮ

７. １. １０　 分路段限速监控

监控平台应支持对指定路段设置限速阈值ꎬ实现超速报警ꎬ并具备对超速车辆进行警示、记录等

功能ꎮ

７. １. １１　 电子地图

电子地图应满足以下要求:
———能够实现漫游、放大、缩小、拉框放大、拉框缩小、距离量算、比例尺显示、打印和保存当前屏幕图

像等基本操作ꎻ
———具备鹰眼、标注、图层控制、地理信息查询和路径分析等功能ꎻ
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———具备设置行驶区域和行驶路线的功能ꎻ
———具备对邮政和快递营业场所、处理场所的名称、地址和行政区域等信息进行模糊检索的功能ꎻ
———电子地图表达应符合 ＧＢ ２０２６３—２００６ 的规定ꎮ

７. ２　 扩展功能

７. ２. １　 车辆调度

监控平台宜支持通过多种方式选择车辆ꎬ并对指定车辆下发调度指令的功能ꎮ

７. ２. ２　 多媒体信息管理

监控平台宜具备对车载终端上传的音频、视频、图像等信息进行存储、检索和查看的功能ꎮ

７. ２. ３　 驾驶员信息识别

监控平台宜具备对车载终端上传的驾驶员身份信息进行识别ꎬ并将有效性结果信息下传到车载终

端ꎬ完成驾驶员信息识别的功能ꎮ

７. ２. ４　 油耗管理

监控平台宜具备多种方式统计实际油耗信息ꎬ计算特定时间内车辆的平均油耗、最大油耗ꎬ并对油耗

进行预测等功能ꎮ

７. ２. ５　 碳排放量统计

监控平台宜具备根据燃油消耗量等信息ꎬ计算车辆运行所产生的碳排放量的功能ꎮ 碳排放量计算公

式按 ＹＺ / Ｔ ０１３５—２０１４ 中 ６. ３ 的要求执行ꎮ

７. ２. ６　 驾驶行为统计

监控平台宜具备对驾驶员的驾驶行为进行统计的功能ꎬ包括:某时间段超速行驶次数、疲劳驾驶情

况等ꎮ

８　 车载终端性能要求

８. １　 整体性能

车载终端应保持 ２４ｈ 持续稳定工作ꎬ同时应满足以下性能要求:
———车载终端的平均无故障间隔时间(ＭＴＢＦ)最低为 ３ ０００ｈꎻ
———应具有 ＵＳＢ、总线数据等接口ꎬ可具有 ＲＳ２３２、ＲＳ４８５ 以及连接传感器和外部设备的其他数据

接口ꎮ

８. ２　 定位性能

车载终端的定位性能应满足以下要求:
———定时报送:行驶状态下ꎬ最小报送时间间隔不大于 ５ｓꎬ最大报送时间间隔不大于 ６０ｓꎻ
———定距报送:行驶状态下ꎬ最小报送距离不大于 １００ｍꎬ最大报送距离间隔不大于 １ ０００ｍꎻ
———定位应答时间:从车载终端收到监控平台下发的实时定位请求到车载终端发出应答信息ꎬ时间

不大于 １０ｓꎻ
———通信中断存储:应能在通信中断时ꎬ以先进先出方式存储不少于 １０ ０００ 条的定位信息ꎮ 若采用

７
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北斗通信方式ꎬ应能够存储不少于 ２ ０００ 条的定位信息ꎻ
———记录时间精度:在 ２４ｈ 内累计时间误差在 ± ５ｓ 以内ꎮ

８. ３　 卫星定位模块

卫星定位模块要求如下:
———卫星接收通道:不小于 １２ 个ꎻ
———灵敏度:优于 － １３０ｄＢｍꎻ
———定位精度:水平定位精度不大于 １５ｍꎬ高程定位精度不大于 ３０ｍꎬ速度定位精度不大于 ２ｍ / ｓꎻ
　 　 差分定位精度(可选)为 １ｍ ~５ｍꎻ
———最小位置更新率:最小位置更新率为 １Ｈｚꎻ
———热启动时间不超过 １０ｓꎮ

８. ４　 无线通信模块

８. ４. １　 误码率

通信模块的误码率或误块率等无线通道质量参数应符合 ＹＤ / Ｔ １０５０、ＹＤ / Ｔ １２１４、ＹＤ / Ｔ １３６７、
ＹＤ / Ｔ １５４７、ＹＤ / Ｔ １５５８ 及其他相关标准的要求ꎮ

８. ４. ２　 最大发射功率

通信模块的最大发射功率应符合 ＹＤ / Ｔ １０５０、ＹＤ / Ｔ １２１４、ＹＤ / Ｔ １３６７、ＹＤ / Ｔ １５４７、ＹＤ / Ｔ １５５８、
ＹＤ / Ｔ ２５７５及其他相关标准的要求ꎮ

８. ４. ３　 北斗通信方式

若车载终端采用北斗通信方式ꎬ应符合 ＪＴ / Ｔ ７６６—２００９ 中 ４. ４. ２. １. ３、４. ４. ２. ２. ２、４. ４. ２. ３ 和

４. ４. ２. ４的要求ꎮ

８. ５　 电气性能

车载终端的电气性能应满足以下要求:
———车载终端的主电源为车辆电源ꎬ车载终端内应具有备用可充电电池ꎮ 当车载终端失去主电源

后ꎬ备用电池工作时间应足够车载终端向监控平台报警或传输必要的数据ꎮ
———电源电压适应性、耐电源极性反接、耐电源过电压性、断电保护性能和低压保护性能应分别满足

ＪＴ / Ｔ ７９４—２０１３ 中 ６. ４. １. ２、６. ４. １. ３、６. ４. １. ４、６. ４. １. ５ 和 ６. ４. １. ６ 的要求ꎮ
———连接线、接插器性能应分别满足 ＪＴ / Ｔ ７９４—２０１３ 中 ６. ４. ２ 和 ６. ４. ３ 的要求ꎮ

８. ６　 电磁兼容

车载终端的电磁兼容应符合 ＪＴ / Ｔ ７９４—２０１３ 中 ６. ６ 的要求ꎮ

８. ７　 环境适应性

车载终端的机械环境适应性应满足 ＪＴ / Ｔ ７９４—２０１３ 中 ６. ５. ２ 的要求ꎮ
车载终端应能在以下气候环境条件下正常使用:
———温度: － ２０ ℃ ~７０ ℃ꎻ
———湿度:１０％ ~９０％ ꎮ
注:在其他使用环境下ꎬ车载终端应做特殊防护处理ꎮ
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８. ８　 安装要求

车载终端的安装要求应满足 ＪＴ / Ｔ ７９４—２０１３ 中第 ７ 章的要求ꎬ确保不影响车辆本身安全和驾驶员

安全ꎮ

９　 监控平台性能要求

９. １　 总体性能

监控平台的总体性能应满足以下要求:
———支持平台 ７ × ２４ｈ 不间断运行ꎻ
———在没有外部因素影响的情况下ꎬ故障恢复时间不超过 １２０ｍｉｎꎮ

９. ２　 车辆信息接入性能

监控平台的车辆接入性能应满足以下要求:
———具有对车辆定位数据的高并发处理能力:平均 ５００ 条 / ｓ、峰值 １ ０００ 条 / ｓꎻ
———能支持至少 １０ ０００ 台车载终端接入ꎬ并对其进行监控ꎮ

９. ３　 平台响应时间

监控平台的最大并发用户数达到系统设计要求时ꎬ平均响应时间不应超过单用户平均响应时间的

５ 倍ꎮ

９. ４　 地图数据质量

电子地图数据质量应满足以下要求:
———应使用经国家测绘主管部门审核批准的电子地图ꎻ
———地图更新频率应不少于 １ 次 /年ꎮ

９. ５　 安全要求

监控平台应满足以下安全要求:
———用户密码等关键数据应加密存储ꎻ
———车载终端与监控平台之间数据交换应采用加密传输方式ꎻ
———对关键操作、接收和发送的关键数据进行日志记录ꎻ
———宜具有备份平台ꎬ主平台出现问题时能自动切换到备份平台ꎮ

１０　 系统接口

１０. １　 概述

系统接口为车载终端与监控平台之间的接口ꎮ

１０. ２　 接口信息交换流程

１０. ２. １　 信息流程图

主要接口信息交换流程如图 ２ 所示ꎮ
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图 ２　 系统接口信息流程图

１０. ２. ２　 接口信息流程说明

１０. ２. ２. １　 自检

车辆启动后ꎬ车载终端开启自检功能ꎬ向监控平台发送车载终端电源、天线状态等信息ꎮ
１０. ２. ２. ２　 注册 /注销

车载终端在首次使用时ꎬ应首先进行注册ꎬ向监控平台发送车载终端 ＩＤ 等信息ꎮ 车辆需要拆除或更

换车载终端时ꎬ车载终端应执行注销操作ꎬ取消终端和车辆的对应关系ꎮ
１０. ２. ２. ３　 心跳信息

车载终端与监控平台之间互相发送心跳信息ꎬ监控平台可监控到车载终端是否连接或断线ꎮ
１０. ２. ２. ４　 信息采集

车载终端将采集到的驾驶员信息(驾驶员 ＩＤ 号、采集时间等)、车辆载货状态(空载、半载、满载、温
度、湿度)等信息上传至监控平台ꎮ
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１０. ２. ２. ５　 车载终端参数配置

监控平台向车载终端发送参数配置信息ꎬ包括:设置 ＩＰ 地址和设置报警参数等ꎮ
１０. ２. ２. ６　 行驶记录上传

车载终端将行驶记录数据上传至监控平台ꎮ
１０. ２. ２. ７　 车辆管控

监控平台可向车载终端下发车辆查找、区域查车等管控指令ꎮ
１０. ２. ２. ８　 车载终端定位

车载终端可按时间间隔、距离间隔向监控平台上传定位信息ꎮ
１０. ２. ２. ９　 车载终端警示

车载终端可将超速提醒、疲劳驾驶提醒等警示信息上传至监控平台ꎮ
１０. ２. ２. １０　 车载终端休眠

车辆熄火时ꎬ车载终端上传车载终端休眠信息至监控平台ꎬ并进入休眠状态ꎮ

１０. ３　 接口传输方式

车载终端与监控平台之间的通信协议宜采用 ＴＣＰ 或 ＵＤＰꎮ

１０. ４　 接口内容及实现方式

接口内容见附录 Ａꎬ具体实现方式由接口双方商定ꎮ
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附　 录　 Ａ

(规范性附录)
接口内容

Ａ. １　 接口汇总

车载终端与监控平台之间主要的接口见表 Ａ. １ꎮ

表 Ａ. １　 接 口 内 容

序号 功能模块 报 文 名 称 服 务 名 称 发送方 接收方 备　 　 注

１

２

３

４

５

６

７

车载终端管理

自检 ＳｅｌｆＣｈｅｃｋｉｎｇ 车载终端 监控平台 必选

注册 /注销 Ｒｅｇｉｓｔｅｒ / Ｕｎｒｅｇｉｓｔｅｒ 车载终端 监控平台 必选

心跳请求 ＨｅａｒｔｂｅａｔＲｅｑｕｅｓｔ 车载终端 监控平台 必选

目的地任务下发 ＳｅｎｄＤｅｓｔｉｎａｔｉｏｎ 监控平台 车载终端 必选

路线任务下发 ＳｅｎｄＲｏｕｔｅ 监控平台 车载终端 必选

远程升级请求 ＲｅｍｏｔｅＵｐｇｒａｄｅ 监控平台 车载终端 必选

休眠 Ｓｌｅｅｐ 车载终端 监控平台 必选

８

９
信息采集

驾驶员信息采集 ＧｅｔＤｒｉｖｅｒＩｎｆｏ 车载终端 监控平台 可选

车辆载货状态采集 ＧｅｔＶｅｈｉｃｌｅＩｎｆｏ 车载终端 监控平台 可选

１０

１１

１２

参数配置

设置通信地址参数 ＳｅｔＡｄｄｒｅｓｓ 监控平台 车载终端 必选

报警参数配置 ＳｅｔＡｌａｒｍＰａｒａｍｓ 监控平台 车载终端 必选

定位参数配置 ＳｅｔＬｏｃａｔｉｏｎＰａｒａｍｓ 监控平台 车载终端 必选

１３

１４
车辆管控

区域查车 ＶＥＡｒｅａＳｅａｒｃｈ 监控平台 车载终端 必选

车辆跟踪 ＶＥＴｒａｃｋ 监控平台 车载终端 必选

１５ 定位 定位 ＧｅｔＬｏｃａｔｉｏｎ 车载终端 监控平台 必选

１６ 行驶记录 行驶记录 ＤｒｉｖｉｎｇＲｅｃｏｒｄ 车载终端 监控平台 必选

１７

１８

１９

２０

２１

２２

２３

２４

２５

２６

２７

２８

警示

超区提醒 ＡｒｅａＡｌａｒｍ 车载终端 监控平台 必选

取消超区提醒 ＣａｎｃｌｅＡｒｅａＡｌａｒｍ 监控平台 车载终端 必选

偏移路线提醒 ＬｉｎｅＡｌａｒｍ 车载终端 监控平台 必选

取消偏移路线提醒 ＣａｎｃｌｅＬｉｎｅＡｌａｒｍ 监控平台 车载终端 必选

超速提醒 ＯｖｅｒＳｐｅｅｄＡｌａｒｍ 车载终端 监控平台 必选

疲劳驾驶提醒 ＴｉｒｅｄＤｒｉｖｅＡｌａｒｍ 车载终端 监控平台 必选

断电提醒 ＰｏｗｅｒＯｆｆＡｌａｒｍ 车载终端 监控平台 可选

超时停车提醒 ＳｔｏｐＴｉｍｅｏｕｔＡｌａｒｍ 车载终端 监控平台 可选

车载终端故障报警 ＦａｕｌｔＡｌａｒｍ 车载终端 监控平台 可选

碰撞提醒 ＣｒａｓｈＡｌａｒｍ 车载终端 监控平台 可选

侧翻提醒 ＲｏｌｌｏｖｅｒＡｌａｒｍ 车载终端 监控平台 可选

取消提醒 ＣａｎｃｅｌＡｌａｒｍ 监控平台 车载终端 可选
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Ａ. ２　 响应代码

各响应代码所表示的传输状态见表 Ａ. ２ꎮ

表 Ａ. ２　 响应代码表

序号 代　 　 码 中 文 说 明 备　 　 注

１ ０００００ 发送成功 —

２ Ｆ０００１ 离线 —

３ Ｆ０００２ 指令无效 —

４ Ｆ０００３ 车载终端无返回 —

５ Ｆ０００４ 发送失败 —

６ Ｅ００００ 其他异常 —

Ａ. ３　 数据类型

接口内容中使用的数据类型见表 Ａ. ３ꎮ

表 Ａ. ３　 数 据 类 型

数 据 类 型 描述及要求

ＷＯＲＤ 无符号双字节整型(字ꎬ１６ 位)

ＤＷＯＲＤ 无符号四字节整型(双字ꎬ３２ 位)

ＳＴＲＩＮＧ ＧＢＫ 编码ꎬ采用 ０ 终结符ꎬ若无数据ꎬ则放一个 ０ 终结符

ＢＹＴＥ 无符号单字节整型(字节ꎬ８ 位)

ＮＵＭＢＥＲ(ａꎬｂ) 数字类型ꎬ长度为 ａ 位ꎬ小数点后面为 ｂ 位

ＢＹＴＥ[ｎ] ｎ 字节

ＢＣＤ[ｎ] ８４２１ 码ꎬｎ 字节

Ａ. ４　 信息项说明

各接口报文中主要包含的信息项见表 Ａ. ４ꎮ

表 Ａ. ４　 信息项说明

序号 中 文 名 称 字段名 数据类型 备　 　 注

１ 车载终端 ＩＤ ｄｅｖｉｃｅＩＤ ＢＹＴＥ[７]
　 ７ 个字节ꎬ由大写字母和数字组成ꎬ此终端 ＩＤ 由制造

商自行定义

２ ＳＩＭ 卡号 ｓｉｍＮｕｍ ＢＣＤ[６]
　 根据安装后终端自身的手机号转换ꎮ 手机号不足 １２
位ꎬ则在前补充数字ꎬ大陆手机号补充数字 ０ꎬ港澳台则

根据其区号进行位数补充

３ 自检信息 ｍｅｓｓａｇｅ ＳＴＲＩＮＧ 　 电源、天线状态等自检信息

４ 回传次数 ｃｏｕｎｔ ＤＷＯＲＤ 　 范围为 １ ~ ５０
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表 Ａ. ４(续)

序号 中 文 名 称 字段名 数据类型 备　 　 注

５ 接口名称 ｎａｍｅ ＳＴＲＩＮＧ 　 调用接口的函数名称ꎬ参见表 Ａ. １

６ 开始时间 ｓｔａｒｔＴｉｍｅ ＢＣＤ[６]
　 ＹＹ￣ＭＭ￣ＤＤ￣ｈｈ￣ｍｍ￣ｓｓ ꎬ 若区域属性 ０ 位为 ０ 则没有

该字段

７ 定位失效时间 ｄｅａｄＴｉｍｅ ＢＣＤ[６]
　 ＹＹ￣ＭＭ￣ＤＤ￣ｈｈ￣ｍｍ￣ｓｓ ꎬ若区域属性 ０ 位为 ０ 则没有该

字段

８ 结束时间 ｅｎｄＴｉｍｅ ＢＣＤ[６]
　 ＹＹ￣ＭＭ￣ＤＤ￣ｈｈ￣ｍｍ￣ｓｓ ꎬ若区域属性 ０ 位为 ０ 则没有该

字段

９ 生效日期 ｒｅｐｏｒｔＷｅｅｋ ＢＣＤ[６] 　 ＹＹ￣ＭＭ￣ＤＤ￣ｈｈ￣ｍｍ￣ｓｓ

１０ 上报时间 ｒｅｐｏｒｔＴｉｍｅ ＢＣＤ[６] 　 ＹＹ￣ＭＭ￣ＤＤ￣ｈｈ￣ｍｍ￣ｓｓ

１１ 区域编号 ａｒｅａＮｏ ＳＴＲＩＮＧ 　 范围为 ０ ~ ２５５

１２ 区域类型 ａｒｅａＴｙｐｅ ＳＴＲＩＮＧ 　 １ 矩形、２ 任意多边形、３ 圆形

１３ 报警类型 ａｌａｒｍＴｙｐｅ ＢＹＴＥ
　 超区:０￣出报警、１￣入报警、２￣入出都报警ꎻ偏离路线:０￣
出规定线路报警ꎬ１￣进入规定线路报警

１４ 半径 ｒａｄｉｕｓ ＤＷＯＲＤ 　 单位为米(ｍ)ꎬ路段为该拐点到下一拐点

１５ 区域点坐标 ａｒｅａＰｏｉｎｔｓ ＳＴＲＩＮＧ 　 (经度ꎬ纬度)

１６ 左上点纬度 ｌｅｆｔＬａｔ ＤＷＯＲＤ
　 以度为单位的纬度值乘以 １０ 的 ６ 次方ꎬ精确到百万分

之一度

１７ 左上点经度 ｌｅｆｔＬｎｇ ＤＷＯＲＤ
　 以度为单位的纬度值乘以 １０ 的 ６ 次方ꎬ精确到百万分

之一度

１８ 右下点纬度 ｒｉｇｈｔＬａｔ ＤＷＯＲＤ
　 以度为单位的纬度值乘以 １０ 的 ６ 次方ꎬ精确到百万分

之一度

１９ 右下点经度 ｒｉｇｈｔＬｎｇ ＤＷＯＲＤ
　 以度为单位的纬度值乘以 １０ 的 ６ 次方ꎬ精确到百万分

之一度

２０ 线路编号 ｌｉｎｅＮｏ ＳＴＲＩＮＧ 　 范围为 １ ~ ２０

２１ 线路点坐标 ｌｉｎｅＰｏｉｎｔｓ ＳＴＲＩＮＧ 　 可写入多个坐标ꎬ之间用半角分号隔开

２２ 偏移量 ｏｆｆｓｅｔ ＳＴＲＩＮＧ 　 单位为米(ｍ)

２３ 最高速度 ｌｉｍｉｔＳｐｅｅｄ ＷＯＲＤ 　 ｋｍ / ｈꎬ若区域属性 １ 位为 ０ 则没有该字段

２４ 持续时间 ｄｕｒａｔｉｏｎ ＢＹＴＥ 　 单位为秒(ｓ)ꎬ若区域属性 １ 位为 ０ 则没有该字段

２５ 连续驾驶时间 ｄｒｉｖｅＴｉｍｅ ＤＷＯＲＤ 　 连续驾驶时间门限ꎬ单位为秒(ｓ)

２６ 报警类型 ｔｙｐｅ ＢＹＴＥ
　 ０￣所有报警ꎬ１￣主动报警ꎬ２￣超速ꎬ３￣超区ꎬ４￣偏离路线ꎬ
５￣断电ꎬ６￣疲劳驾驶ꎬ７￣超时停车ꎬ８￣车载终端故障ꎬ９￣碰
撞ꎬ１０￣侧翻ꎬ１１￣自燃

２７ 时间间隔 ｉｎｔｅｒｖａｌ ＷＯＲＤ 　 单位为秒(ｓ)ꎬ０ 则停止跟踪ꎮ

２８ 报警次数 ｔｉｍｅｓ ＤＷＯＲＤ 　 范围为 １ ~ ５０

２９ 报警开关 ｏｆｆ ＢＹＴＥ 　 ０ 屏蔽报警功能ꎬ１ 开启报警功能

３０ 持续驾驶最长时间 ｍａｘＤｒｉｖｅＴｉｍｅ ＢＹＴＥ 　 单位为秒(ｓ)
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表 Ａ. ４(续)

序号 中 文 名 称 字段名 数据类型 备　 　 注

３１ 最短休息时间 ｒｅｓｔＴｉｍｅ ＢＹＴＥ 　 单位为秒(ｓ)

３２ 温度上限阀值 ｈｉｇｈＴｅｍｐ ＤＷＯＲＤ 　 单位为摄氏度(℃)

３３ 温度下限阀值 ｌｏｗＴｅｍｐ ＤＷＯＲＤ 　 单位为摄氏度(℃)

３４ 允许停车最长时间 ｍａｘＳｔｏｐＴｉｍｅ ＢＹＴＥ 　 单位为秒(ｓ)ꎬ值为 ０ 表示取消设置

３５ 消息标题 ｔｉｔｌｅ ＳＴＲＩＮＧ 　 目的地标题

３６ 经度 ｌｎｇ ＤＷＯＲＤ
　 以度为单位的纬度值乘以 １０ 的 ６ 次方ꎬ精确到百万分

之一度

３７ 纬度 ｌａｔ ＤＷＯＲＤ
　 以度为单位的纬度值乘以 １０ 的 ６ 次方ꎬ精确到百万分

之一度

３８ 高程 ｈｉｇｈｔ ＷＯＲＤ 　 海拔高度ꎬ单位为米(ｍ)

３９ 方向 ｄｉｒｅｃｔｉｏｎ ＷＯＲＤ 　 ０ ~ ３５９ꎬ正北为 ０ꎬ顺时针

４０ 速度 ｓｐｅｅｄ ＷＯＲＤ 　 １ / １０ｋｍ / ｈ

４１ 里程 ｍｉｌｅｓ ＤＷＯＲＤ 　 车辆里程表读数ꎬ１ / １０ｋｍ

４２ 任务描述 ｄｅｓｃ ＳＴＲＩＮＧ —

４３ 车辆载货状态 ｖｅｈｉｃｌｅＳｔａｔｅ ＳＴＲＩＮＧ 　 ０１￣空载ꎬ０２￣半载ꎬ０３￣满载

４４ 车厢温度 ｔｅｍｐｅｒａｔｕｒｅ ＮＵＭＢＥＲ(５ꎬ１) —

４５ 车厢湿度 ｈｕｍｉｄｉｔｙ ＮＵＭＢＥＲ(５ꎬ１) —

４６ 驾驶员 ＩＤ 号 ｄｒｉｖｅｒＩＤ ＳＴＲＩＮＧ 　 长度为 ２０ 位

４７ 操作时间 ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ ＢＣＤ[６]
　 格式:ＹＹ￣ＭＭ￣ＤＤ￣ｈｈ￣ｍｍ￣ｓｓ(ＧＭＴ ＋ ８ 时间ꎬ本标准之

后涉及的时间均采用此时区)

４８ ＩＰ 地址 ＩＰ ＳＴＲＩＮＧ 　 服务器 ＩＰ 地址或域名

４９ 端口 ｐｏｒｔ ＷＯＲＤ —

５０ 车载终端本地端口 ｌｏｃａｌＰｏｒｔ ＷＯＲＤ —

５１ 传输类型 ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎＴｙｐｅ Ｃｈａｒ(２) 　 ０ 代表 ＴＣＰꎬ１ 代表 ＵＤＰ

５２ 距离间隔 ｄｉｓｔＩｎｔｅｒｖａｌ ＤＷＯＲＤ 　 单位为米(ｍ)ꎬ定位上传距离间隔

５３ 省域 ＩＤ ｐｒｏｖｉｎｃｅＩＤ ＷＯＲＤ
　 标示终端安装车辆所在的省域ꎬ０ 保留ꎬ由平台取默认

值ꎮ 省域 ＩＤ 采用 ＧＢ / Ｔ ２２６０—２００７ 中规定的行政区划

代码六位中前两位

５４ 市县域 ＩＤ ｃｉｔｙＩＤ ＷＯＲＤ
　 标示终端安装车辆所在的市域和县域ꎬ０ 保留ꎬ由平台

取默认值ꎮ 市县域 ＩＤ 采用 ＧＢ / Ｔ ２２６０—２００７ 中规定的

行政区划代码六位中后四位

５５ 制造商 ＩＤ ｐｒｏｄｕｃｅＩＤ ＢＹＴＥ[５] 　 ５ 个字节ꎬ终端制造商编码

５６ 车载终端型号 ｄｅｖｉｃｅＴｙｐｅ ＢＹＴＥ[８]
　 ８ 个字节ꎬ此终端型号由制造商自行定义ꎬ位数不是八

位的ꎬ补空格

５７ ＣＡＮ 总线 ＩＤ ＣＡＮＩＤ ＷＯＲＤ 　 ＣＡＮ 总线的 ＩＤ

５８ ＣＡＮ 总线数据 ＣＡＮＤＡＴＡ ＤＷＯＲＤ 　 采集车辆参数信息ꎬ包括行驶里程、车速等
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表 Ａ. ４(续)

序号 中 文 名 称 字段名 数据类型 备　 　 注

５９ 响应代码 ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ ＢＹＴＥ 　 参见表 Ａ. ２

６０ 鉴权码
ａｕｔｈｅｎｔｉｃａｔｉｏｎ

Ｃｏｄｅ
ＳＴＲＩＮＧ 　 只有在成功后才有该字段

６１ 响应说明 ｒｅｓｐｏｎｓｅ ＳＴＲＩＮＧ 　 包括消息反馈时间

Ａ. ５　 车载终端与监控平台的接口

Ａ. ５. １　 自检

功能描述见 １０. ２. ２. １ꎬ信息项说明见表 Ａ. ５ꎮ

表 Ａ. ５　 自检信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｍｅｓｓａｇｅ 电源、天线状态等自检信息 否 默认为正常

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

４

５
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. ２　 终端注册 /注销

功能描述见 １０. ２. ２. ２ꎬ信息项说明见表 Ａ. ６ꎮ

表 Ａ. ６　 注册信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

５

６

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｐｒｏｖｉｎｃｅＩＤ 省域 ＩＤ 否 —

ｃｉｔｙＩＤ 市县域 ＩＤ 否 —

ｐｒｏｄｕｃｅＩＤ 制造商 ＩＤ 否 —

ｄｅｖｉｃｅＴｙｐｅ 车载终端型号 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

７

８

应答
ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否

　 ０￣成功ꎻ１￣车辆已被注册ꎻ２￣
数据库中无该车辆ꎻ３￣终端已

被注册ꎻ４￣数据库中无该终端

ａｕｔｈｅｎｔｉｃａｔｉｏｎＣｏｄｅ 鉴权码 是 　 只有在成功后才有该字段

　 注:终端注销消息体为空ꎮ

Ａ. ５. ３　 终端心跳

功能描述见 １０. ２. ２. ３ꎬ数据消息体为空ꎮ
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Ａ. ５. ４　 目的地任务下发

Ａ. ５. ４. １　 接口功能说明
监控平台下发目的地坐标点到车载终端ꎬ车载终端接收后计算导航路径ꎮ

Ａ. ５. ４. ２　 信息项说明

目的地任务下发信息项说明见表 Ａ. ７ꎮ

表 Ａ. ７　 目的地任务下发信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

５

６

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｔｉｔｌｅ 消息标题 否 目的地名称

ｌｎｇ 经度 否 —

ｌａｔ 纬度 否 —

ｄｅｓｃ 任务描述 是 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

７

８
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. ５　 路线任务下发

Ａ. ５. ５. １　 接口功能说明
监控平台下发一条路线到车载终端ꎬ车载终端据此指定路径行驶ꎮ

Ａ. ５. ５. ２　 信息项说明

路线任务下发信息项说明见表 Ａ. ８ꎮ

表 Ａ. ８　 路线任务下发信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

５

６

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｔｉｔｌｅ 消息标题 否 —

ｓｔａｒｔＰｏｉｎｔ 路径开始点坐标 否 格式:ｌｎｇ１ꎬ ｌａｔ１

ｖｉａＰｏｉｎｔｓ 路径途经点坐标 否 —

ｅｎｄＰｏｉｎｔ 路径结束点坐标 否 格式:ｌｎｇ１ꎬｌａｔ１

ｄｅｓｃ 描述信息 是 —

７

８
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

７１
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Ａ. ５. ６　 远程升级请求

Ａ. ５. ６. １　 接口功能说明

车载终端从监控平台下载最新的升级程序ꎮ
Ａ. ５. ６. ２　 信息项说明

远程升级请求信息项说明见表 Ａ. ９ꎮ

表 Ａ. ９　 远程升级请求信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１ 请求 ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

２

３
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. ７　 休眠

功能描述见 １０. ２. ２. １０ꎬ信息项说明见表 Ａ. １０ꎮ

表 Ａ. １０　 车载终端休眠信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２
请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

３

４
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. ８　 驾驶员信息采集

Ａ. ５. ８. １　 接口功能说明

车载终端将采集的驾驶员信息(驾驶员 ＩＤ 号、采集时间等)上传至监控平台ꎮ
Ａ. ５. ８. ２　 信息项说明

驾驶员信息采集信息项说明见表 Ａ. １１ꎮ

表 Ａ. １１　 驾驶员信息采集信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｄｒｉｖｅｒＩＤ 驾驶员 ＩＤ 号 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

４

５
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

８１
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Ａ. ５. ９　 ＣＡＮ 总线信息采集

Ａ. ５. ９. １　 接口功能说明

车载终端通过 ＣＡＮ 总线将 ＣＡＮ 总线数据上传至监控平台ꎮ
Ａ. ５. ９. ２　 信息项说明

ＣＡＮ 总线信息采集信息项说明见表 Ａ. １２ꎮ

表 Ａ. １２　 驾驶员信息采集信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ＣＡＮＩＤ ＣＡＮ 总线 ＩＤ 否 —

ＣＡＮＤＡＴＡ ＣＡＮ 总线数据 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

５

６
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. １０　 车辆载货状态采集

Ａ. ５. １０. １　 接口功能说明

将采集的车辆载货状态(空载、半载、满载、温度、湿度等)信息ꎬ上传至监控平台ꎮ
Ａ. ５. １０. ２　 信息项说明

车辆载货状态采集信息项说明见表 Ａ. １３ꎮ

表 Ａ. １３　 车辆载货状态采集信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

５

６

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｖｅｈｉｃｌｅＳｔａｔｅ 车辆载货状态 是 —

ｔｅｍｐｅｒａｔｕｒｅ 车厢温度 是 —

ｈｕｍｉｄｉｔｙ 车厢湿度 是 —

ｏｔｈｅｒ 感光ꎬ气压ꎬ重力等 是 请以“ꎬ”分隔

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

７

８
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. １１　 设置通信地址参数

Ａ. ５. １１. １　 接口功能说明

设置车载终端的 ＴＣＰ 或 ＵＤＰ 或 ＨＴＴＰ 通信地址及端口ꎮ
９１
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Ａ. ５. １１. ２　 信息项说明

设置通信地址参数信息项说明见表 Ａ. １４ꎮ

表 Ａ. １４　 设置通信地址参数信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

５

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ＩＰ ＩＰ 地址 否 —

ｐｏｒｔ 端口 否 —

ｌｏｃａｌＰｏｒｔ 车载终端本地端口 是 —

ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎＴｙｐｅ 类型 是
０ 代表 ＴＣＰꎬ１ 代表 ＵＤＰꎬ
其他值代表备用地址

６

７
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. １２　 报警参数配置

Ａ. ５. １２. １　 接口功能说明

设置报警触发的持续时间、上报间隔、上报次数相关参数ꎮ
Ａ. ５. １２. ２　 信息项说明

设置定时上报信息项说明见表 Ａ. １５ꎮ

表 Ａ. １５　 设置定时上报信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

５

６

７

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｔｙｐｅ 类型 否 —

ｉｎｔｅｒｖａｌ 两次报警之间的间隔 否 单位为秒(ｓ)

ｃｏｕｎｔ 回传次数 否 —

ｌｉｍｉｔＳｐｅｅｄ 允许最大速度 否 —

ｍａｘＤｒｉｖｅＴｉｍｅ 允许最大驾驶时间 否 —

ｍａｘＳｔｏｐＴｉｍｅ 允许最大停车时间 否 —

８

９
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. １３　 定位参数配置

Ａ. ５. １３. １　 接口功能说明

监控平台设置时间间隔、距离间隔ꎬ并下发到车载终端ꎮ
０２
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Ａ. ５. １３. ２　 信息项说明

定位参数配置信息项说明见表 Ａ. １６ꎮ

表 Ａ. １６　 定位参数配置信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｉｎｔｅｒｖａｌ 定位上传时间间隔 是 单位为秒(ｓ)

ｄｉｓｔＩｎｔｅｒｖａｌ 定位上传距离间隔 是 —

４

５
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. １４　 区域查车

Ａ. ５. １４. １　 接口功能说明

监控平台下发指令到车载终端ꎬ在电子地图上查询设定区域的在线车辆ꎮ
Ａ. ５. １４. ２　 信息项说明

区域查车信息项说明见表 Ａ. １７ꎮ

表 Ａ. １７　 区域查车信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

５

６

７

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｌｅｆｔＬａｔ 左上纬度 是 —

ｌｅｆｔＬｎｇ 左上经度 是 —

ｒｉｇｈｔＬａｔ 右下纬度 是 —

ｒｉｇｈｔＬｎｇ 右下经度 是 —

ａｒｅａＰｏｉｎｔｓ 区域点坐标 是 —

ｒａｄｉｕｓ 半径 是 —

８

９
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. １５　 车辆跟踪

Ａ. ５. １５. １　 接口功能说明

监控平台下发指令到车载终端ꎬ定时在电子地图上显示单车或多车实时位置和状态信息ꎮ
Ａ. ５. １５. ２　 信息项说明

车辆跟踪信息项说明见表 Ａ. １８ꎮ

１２
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表 Ａ. １８　 车辆跟踪信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

５

６

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｌｎｇ 经度 否 —

ｌａｔ 纬度 否 —

ｈｉｇｈｔ 高程 否 —

ｓｐｅｅｄ 速度 否 —

ｉｎｔｅｒｖａｌ 时间间隔 否 —

７

８
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. １６　 定位

Ａ. ５. １６. １　 接口功能说明

车载终端定时或定距上传定位信息至监控平台ꎮ
Ａ. ５. １６. ２　 信息项说明

车载终端定位信息项说明见表 Ａ. １９ꎮ

表 Ａ. １９　 车载终端定位信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

５

６

７

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｌｎｇ 经度 否 —

ｌａｔ 纬度 否 —

ｈｉｇｈｔ 高程 否 —

ｓｐｅｅｄ 速度 否 —

ｄｉｒｅｃｔｉｏｎ 方向 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

８

９
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. １７　 行驶记录

Ａ. ５. １７. １　 接口功能说明

车载终端可根据监控平台下发的指令ꎬ上传指定的行驶记录信息至监控平台ꎮ
２２
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Ａ. ５. １７. ２　 信息项说明

车载终端行驶记录信息项说明见表 Ａ. ２０ꎮ

表 Ａ. ２０　 车载终端行驶记录信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

５

６

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｓｐｅｅｄ 速度 否 —

ｄｉｒｅｃｔｉｏｎ 方向 否 —

ｍｉｌｅｓ 里程 否 —

ｄｒｉｖｅＴｉｍｅ 连续驾驶时间 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

７

８
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. １８　 超区提醒

Ａ. ５. １８. １　 接口功能说明

当车辆驶入禁入区域或驶出禁出区域时ꎬ车载终端上传提醒信息至监控平台ꎮ
Ａ. ５. １８. ２　 信息项说明

超区提醒信息项说明见表 Ａ. ２１ꎮ

表 Ａ. ２１　 超区提醒信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ａｒｅａＮｏ 区域编号 否 —

ａｌａｒｍＴｙｐｅ 报警类型 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

５

６
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. １９　 取消超区提醒

Ａ. ５. １９. １　 接口功能说明

取消对车载终端设置的超区提醒信息ꎮ
Ａ. ５. １９. ２　 信息项说明

取消超区提醒信息项说明见表 Ａ. ２２ꎮ

３２
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表 Ａ. ２２　 取消超区提醒信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２
请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ａｒｅａＮｏ 区域编号 否 —

３

４
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. ２０　 偏移路线提醒

Ａ. ５. ２０. １　 接口功能说明

当车辆驶离设定的路线时ꎬ车载终端上传提醒信息至监控平台ꎮ
Ａ. ５. ２０. ２　 信息项说明

偏移路线提醒信息项说明见表 Ａ. ２３ꎮ

表 Ａ. ２３　 偏移路线提醒信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

５

６

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｌｉｎｅＮｏ 线路编号 否 —

ａｌａｒｍＴｙｐｅ 报警类型 否 —

ｌｉｎｅＰｏｉｎｔｓ 线路点坐标 否 —

ｏｆｆｓｅｔ 偏移量 否 单位为米(ｍ)

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

７

８
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. ２１　 取消偏移路线提醒

Ａ. ５. ２１. １　 接口功能说明

取消对车载终端设置的偏移路线提醒信息ꎮ
Ａ. ５. ２１. ２　 信息项说明

取消偏移路线提醒信息项说明见表 Ａ. ２４ꎮ

表 Ａ. ２４　 取消偏移路线提醒信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２
请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｌｉｎｅＮｏ 线路编号 否 —

４２
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表 Ａ. ２４(续)

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

３

４
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. ２２　 超速提醒

Ａ. ５. ２２. １　 接口功能描述

当车速超过阈值时ꎬ车载终端上传提醒信息至监控平台ꎮ
Ａ. ５. ２２. ２　 信息项说明

超速提醒信息项说明见表 Ａ. ２５ꎮ

表 Ａ. ２５　 超速提醒信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

５

６

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｔｙｐｅ 类型 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

ｍａｘ
最高速度ꎬ单位为千米每小时

(ｋｍ / ｈ)
否 —

ｄｕｒａｔｉｏｎ 持续时间ꎬ单位为秒(ｓ) 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

７

８
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. ２３　 疲劳驾驶提醒

Ａ. ５. ２３. １　 接口功能描述

当车辆连续驾驶时间超过疲劳驾驶时间阈值时ꎬ车载终端上传提醒信息至监控平台ꎮ
Ａ. ５. ２３. ２　 信息项说明

疲劳驾驶提醒信息项说明见表 Ａ. ２６ꎮ

Ａ. ５. ２４　 断电提醒

Ａ. ５. ２４. １　 接口功能描述

车载终端在断电时ꎬ向监控平台发送车辆断电提醒信息ꎮ
Ａ. ５. ２４. ２　 信息项说明

断电提醒信息项说明见表 Ａ. ２７ꎮ

５２
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表 Ａ. ２６　 疲劳驾驶提醒信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

５

６

７

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｔｙｐｅ 类型 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

ｍａｘＤｒｉｖｅＴｉｍｅ 允许持续驾驶的最长时间 否 单位为分钟(ｍｉｎ)

ｒｅｓｔＴｉｍｅ 最短休息时间 否 单位为分钟(ｍｉｎ)

ｄｒｉｖｅＴｉｍｅ 持续驾驶时间 否 单位为小时(ｈ)

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

８

９
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

表 Ａ. ２７　 断电提醒信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｔｙｐｅ 类型 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

４

５
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. ２５　 超时停车提醒

Ａ. ５. ２５. １　 接口功能描述

当车辆停车超过一定时间时ꎬ车载终端上传提醒信息至监控平台ꎮ
Ａ. ５. ２５. ２　 信息项说明

超时停车提醒信息项说明见表 Ａ. ２８ꎮ

表 Ａ. ２８　 超时停车提醒信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｔｙｐｅ 类型 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

４

５
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

６２
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Ａ. ５. ２６　 碰撞提醒

Ａ. ５. ２６. １　 接口功能描述

当检测到车辆受到强力碰撞时ꎬ车载终端上传提醒信息至监控平台ꎮ
Ａ. ５. ２６. ２　 信息项说明

碰撞提醒信息项说明见表 Ａ. ２９ꎮ

表 Ａ. ２９　 碰撞提醒信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｔｙｐｅ 类型 否 —

ｉｎｔｅｒｖａｌ 最小报送时间间隔 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

５

６
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. ２７　 侧翻提醒

Ａ. ５. ２７. １　 接口功能描述

当检测到车辆侧翻时ꎬ车载终端上传提醒信息至监控平台ꎮ
Ａ. ５. ２７. ２　 信息项说明

侧翻提醒信息项说明见表 Ａ. ３０ꎮ

表 Ａ. ３０　 侧翻提醒信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

４

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｔｙｐｅ 类型 否 —

ｉｎｔｅｒｖａｌ 最小报送时间间隔 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

５

６
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. ２８　 车载终端故障报警

Ａ. ５. ２８. １　 接口功能描述

当车载终端发生故障时ꎬ车载终端主动向监控平台发送车辆故障报警信息ꎮ

７２
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Ａ. ５. ２８. ２　 信息项说明

车载终端故障报警信息项说明见表 Ａ. ３１ꎮ

表 Ａ. ３１　 车载终端故障报警信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｔｙｐｅ 类型 否 —

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

４

５
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —

Ａ. ５. ２９　 取消提醒

Ａ. ５. ２９. １　 接口功能描述

取消车载终端当前的提醒警示功能ꎮ
Ａ. ５. ２９. ２　 信息项说明

取消提醒信息项说明见表 Ａ. ３２ꎮ

表 Ａ. ３２　 取消提醒信息项说明

序号 请求 /应答 字　 段　 名 说　 　 明 可否为空 备　 　 注

１

２

３

请求

ｄｅｖｉｃｅＩＤ 车载终端 ＩＤ 否 —

ｔｙｐｅ 类型 否 填“０”

ｏｐｅｒａｔｉｏｎＴｉｍｅ 操作时间 否 —

４

５
应答

ｒｅｓｐｏｎｓｅＣｏｄｅ 响应代码 否 —

ｒｅｓｐｏｎｓｅ 响应说明 是 —
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